République Algérienne bémocratique et populaire
Ministere de [Enseighement Supérieur et de la

Recherche Scientifique

UNIVERSITE DE GUELMA

Faculté des Sciences et Technelogie
Département de Génie

Electrotechnique et Automatique

4.J_I_p__wﬁ'. bl el 4..;.;._("—_'. Ly el

= /I " -
s ale o g™ il SN k| a
..I.__n.}_fn‘}l_fnd.__n_};_ ‘%.l-‘.wl.__.bl e

Planning des soutenances : 2024-2025

-Jury 1: (L1.4)

(2025-06-23) 4l S el - jiula

Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 Séparation Ashe (B - e dyiuzala ) - ke LB - | Cugaa lani -
électrostatique des Laall e dali g -
métaux : Cas de Al/Cu sale (6 gbus ga -
09h00 Etude du | slsedicale- | ladallye daliy- Sshe L2 | Al Al s -
comportement sale (5 sbus 5a -
électrique d’'un
isolateur pollué soumis
a une tension
alternative
09h30 | Décharge couronne en ue daliy - Bale (5 sbus 5a - sk 08 - -
géométrie fil/plan : Lal) Slaie dpiala ) - S0
application pour la e Ol e -
charge etla o
neutralisation des
particules.
10h00 | Différence entre DBD et sale (g sbuiga - sl (AU - 2shia B - aasll il -
décharge couronne Lugall s AalS g - Maal
2l2aa :L\.u.anJ - = Slald -
Cpll
-Jury 2 : (L1.5) (2025-06-23) Ak gS wlSadi - jiula
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 | Diagnostic des défauts grsa = ol 53 - G - | el | Jbod -
électriques de la Ol (ua 480 8 - Lles dliae -
Machine Synchrone a
Aimant Permanent
(MSAP).
09h00 Commande d’une | (ll (ued 48) - e m oo | ez da- S -
chaine PV en vue (5 sk (uaid -
d’extraire sa puissance
maximale
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09h30 Etude de la stabilité Gl ot | Gl GaaliABI A - | dsmie m sl - Ly s -
transitoire d'un S sl niié - S
systéme électrique. deal Jsles -
- Jury 3 : (L2.5) (2025-06-23) duib S cilSpd - siuila
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance

08h30 Etude des décharges | ) o0l 3l - diad Cauag- | Gual gl jal- | deas Ble -
électriques dans les Ll (558 - hes Jia g - ol gla
isolants JeS (5 jleal -
09h00 | Etude du compensateur | Jwas Caash- Dhee Jiag- | Gual el el - | s e dall A -
statique de puissance Jiasd Cipa sl - 3l Al -

réactive utilisé pour le

réglage de la tension

nodale dans un réseau

électrique.
09h30 | Répartition optimale de e Jhas - Omal (ol jal - | Gual (gad) 3al - LSS -
puissances dans un Jiasd Chua sl - O

réseau électrique.
10h00 Etude des | Jiat cayash- Dhee Jhasy- | Gl el el | a3l 8-
performances des Jiad Cina sl - ol
différentes techniques Sl 0o -
de coupure dans les el ) ea)

réseaux moyenne et

haute tension.

-Jury 4 : (L2.4) (2025-06-23) 4t S lSpdi - fiula
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance

08h30 Etude et Conception plasdlas - | ol e sl - palis das - | Aaghad )y -
d’une Centrale mal) 40 68 - Lol (galas -

Photovoltaique

Connectée au Réseau

BT Dans le Cadre

Législatif Algérien.
09h00 Optimisation de la e oanal - Small 0 58 - plusdaa -1 8 Yl -
reconfiguration des ol | all ne anal - Jlea e -

réseaux de distribution

pour I'amélioration de

la fiabilité et de la

qualité de
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I'alimentation
électrique.

09h30 | Etude de la stabilité de mal) dayl 8 - plas dlas - pilu dlas - | Gl (A -
tension d'un réseau Jeal e el -
électrique
-Jury 1: (L1.2B) (2025-06-23) Sl A ade)gddl - siula
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 Elaboration d’un e (gsbuisa- plems 308 - | 2o (gibusa- | s diler-
Systéme automatisé de m s o5l el - BN y pll
nettoyage des panneaux o S -
solaires Cl
photovoltaiques
09h00 Modélisation et Aoy Cauadl- osdlae pl- | e (gsluse- | i Jsee -
commande d'un robot plens B1IS - m S Sl
manipulateur a 2 DDL L5yl -
09h30 Identification des plem 30dS - ue solusa- | e (soluga- Al e -
défaillances d'un S m Sl
systéme solaire par sl e gl -
machine learning dagd Caasl -
10h00 | Contrdle de la glycémie | il e gl - aficiuad- | ae giluse- | Ol sale -
induit par repas pour plew 38 - m S
les diabétiques de type
1 al'aide d'un
algorithme de
backstepping
-Jury 2 : (L2.5) (2025-06-22) Sla Al ade)gdli - iula
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 | Conception, réalisation 2o gonb- O (58l - ST e n-
et commande via la Ao S L - Aokl (ol
technologie Li-Fi d’'un Cadl s -
bras manipulateur
SCARA
09h00 Simulation multi- O (g gl - Se B - ue 55l - ue ila -
agents pour améliorer O (58l - ol g3l
la collaboration
Homme-IA
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09h30 Comparaison des e il - O (58l - Ne oo | Ushada-
performances de divers Se AL - Akl sl
modeles CNN pour la
classification d'images
10h00 Impact du choix des e - | Ol de (g )l - de goynb- | escpalagn-
fonctions d'activation G (g gal) - k) puY) jad
sur les performances o (e e -
de divers modéles CNN
pour la classification
d'images
- Jury 1: (L1.4) (2025-06-22) ilsag S - sinla
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 | Modelling and Design of e (5 g g - L xdic | e (sgluga- s Ay e -
a Quadcopter s Sz s - m S A o Slaa -
Unmanned Aerial
Vehicle
09h00 Programmation et Ll e - Gzl | e gslusa- | el AL
commande d'un Ll i - S ) -
ascenseur a 3 étages par (B
la mise en ceuvre de 2 sana jald
I'automate SIMENS
S7_300
09h30 | Rayonnement solaire et ) s - Ll gmdio | 2o giluse- | BPhals,-
systémes ) s - p o8I | Galsdl )5 -
photovoltaiques :
modélisation et
simulation
10h00 Technique Szl - e Sslusa- | e (ssluga- ol e -
d'intelligence artificielle sl @S ol #3ba
pour I'étude de I'état de Ll axdi - Jexadad ja -
santé des panneaux e
solaire

- Jury 2 : (L1.5)

(2025-06-22) diilSia g S - simila

Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 Modélisation wein- | AoMae e | ae i | aSlAule-
géométrique, Ao plew BIS - G| e e -
cinématique et QU dans 0 -
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maintenance d'un robot
de peinture a 6 degrés
de liberté
09h00 Modélisation | 500 e Ao - b dese (g - e gl | s S -
géométrique, ples BaS - kBB 2l
cinématique et Onel dads -
dynamique et
maintenance d'un robot
de peinture.
09h30 Conception et plem BlS - | BN e (g5 - ue 5 - il el -
évaluation des Aise (Bl - | 3150 ae Al - GOV |l gl
performances d'un Ol dasa (9 -
systéme automatisé de
transplantation des
plantes.
10h00 Modélisation et Ol desap - plew B05S - e s - el AL -
simulation d'une G0N ae Alla - 3ol A -
machine asynchrone
triphasée
- Jury 3 : (L2.4) (2025-06-22) <iilsiag S - yiula
Date de Titre | Encadreur(s) | Examinateur(s) Président Etudiants
soutenance
08h30 | A smart self-controlled 2sha B - Ll (s 50 - sl A8 - &8 Al -
cleaning system for PV pali (A - e (s -
panels e s plsh - Ol )
la sl
09h00 Commande de la Ll (52 90 - e (g plgh - dshe LAE- | dene ol -
vitesse d'un moteur a la Sl el )5
courant continu par la pali (A - sb S e -
logique floue
09h30 Amélioration des ol A - Jshae (LG - 2sha B - 2l gl -
performances du Ll (s 50 - g
réseau électrique 2o 5 ) sh - oM ol -
pollué par les <l gl
harmoniques en
utilisant les techniques
de filtrage actif
10h00 Commande avancée e gl sh - ol A - sl (AU - Ol ash -
d’une machine la ) Ll (s 50 -
asynchrone.




